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Niezawodne produkty wysokiej
jakosci sg-fundanrentem naszej

sity i pewnosci.
Elegancki wyalad, doskonate osigaqi




Seria G3 5-10 t

Ekologia i oszczednosc¢

Silnik spalinowy Euro V ma technologie
oczyszczania spalin DOC z DPF i SCR, ktéra
speftnia najbardziej rygorystyczne normy emisji
spalin.

YUCHAI YCA05115-S500 (na

Instalacja oswietleniowa LED
Niskie zuzycie energii, duza jasnos¢
i dluga zywotnos¢

Pompa hydrauliczna o zmiennym
wydatku




Niezawodny ukfad napedowy

Wozek wyposazono w skrzynie biegéow zaprojektowang i
wyprodukowang przez HELI specjalnie dla tego modelu.
Niezawodnos$¢ uktadow przeniesienia napedu firmy HELI
potwierdzona jest ponad 20-letnim doswiadczeniem producenta
na rynku. Niezawodnos¢ uktadu napedowego wynika rowniez z
jego podzespotdéw pomocniczych.

Operator moze nadzorowac¢ stan wdzka na biezgco
dzieki tablicy rozdzielczej z wyswietlaczem LCD oraz
przemyslanemu interfejsowi HMI.

Inteligentny system zarzadzania flota HELI (na zaméwienie) Zar_zqd;anie
Jazda

Pozycjonowanie pojazdéw Zarzgdzanie pojazdami

. Ograniczenie dostepu dla osob
Diagnostyka zdalna upowaznionych (na zaméwienie) Zarzadzanie

pojazdami

Inteligentne
formularze
raportow

Zarzadzanie obcigzeniem
pojazdu (na zamoéwienie)
Zarzadzanie kolizjami k é

pojazdéw (na zamoéwienie)

Monitoring zdalny

Przypomnienia o
konserwaciji

Formularz statystyczny “‘




Konfiguracja opcjonalna z systemem inteligentnej amortyzacji chroni operatora wézka przed skutkami jazdy po nieréwnej
nawierzchni, a takze sprzyja wiekszej wygodzie pracy.

Mniejsze udary od drgan

Wstrzasy podczas jazdy z tadunkiem na
nieréwnej nawierzchni sg w znacznym stopniu
pochtaniane, za$ same drgania — skutecznie
ograniczone.

Energia
wstrzasow
pochtanian:

przez akumulator
hydrauliczny

Ograniczony poziom drgan i hatasu
Hatas towarzyszacy wstrzgsom podczas jazdy z
tadunkiem na nieréwnej nawierzchni jest
znacznie ograniczony.

Amortyzal
Mniejsze zmeczenie podczas jazdy
W razie zatrzymania awaryjnego podczas
opuszczania tadunku na wozku, system
ogranicza drgania i zmeczenie operatora od
zatrzymywanych udarowo mas bezwtadnych,
jednoczesnie zwiekszajac bezpieczenstwo

prowadzenia wozka.

~

Standardowa konfiguracja dolnego

amortyzatora olejowego sprzyja komfortowi . Amortyzator gpuszczania
pracv masztu wozka

Konstrukcja o wielu zoptymalizowanych

uktadach (czynna redukcjg hatasu pracy

silnika, przektadni, osi i pompy oleju d B
hydraulicznego, z izolacjg akustyczng catego )

wozka) wyrdznia sie nizszym poziomem

dzwieku podczas pracy wozka.

Synchroniczny hydrauliczny ukfad
kierowniczy z regulacjg kierownicy i
inteligentng regulacjg przesuniecia katowego
kot skretnych — doktadne i wygodne
prowadzenie wozka (na zamoéwienie).

Bez synchronicznego uktadu Z synchronicznym uktadem
kierownirczenn kiarnwniczvm
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Hamulec postojowy z
blokada zapadkowa

Fotel operatora o konstrukcji pototwartej, z ptynng
regulacjg masy ciata uzytkownika i amortyzacja,
wytozony piankg formowang prézniowo na zimno.
Podtokietnik jest ptynnie zintegrowany z oparciem
fotela. Przetgcznik stykowy obecnosci operatora jest

dostepny na zamowienie.
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Duza wydajnosc¢ i bezpieczenstwo

Inteligentne zabezpieczenia skrzyni biegéw i silnika
przektadajg sie na bezpieczenstwo uzytkowania

& Q=

Inteligentne zabezpieczenie przed przegrzaniem uktadu

chtodzenia wodnego silnika, niskim cisnieniem oleju

System wykrywania obecnosci operatora (gdy operator
uniesie sie ponad fotel lub go opusci, wéwczas wytgczajg
sie funkcje podnoszenia fadunku i jazdy woézka) chroni
przed niebezpiecznymi manewrami na skutek utraty
panowania nad wozkiem.

Zaciagniecie hamulca postojowego uniemozliwia
rozpoczecie jazdy, co réwniez zwieksza bezpieczenstwo.
Funkcja zabezpieczenia przed rozruchem, system obstugi
palcami oraz zabezpieczenie przed wznowieniem pracy
silnika poza biegiem neutralnym sprzyjajg bezpieczenstwu
pracy z wozkiem.

Wozek ma filtr dolotowy powietrza o duzej skutecznosci, z
zabezpieczonym wktadem i sygnalizacjg niedroznosci filtra
na podstawie pomiaru ci$nienia.

Optymalizacja konstrukcji zawieszenia mechanicznego
ogranicza ryzyko przypadkowe;j kolizji.

Systemy ostrzegawcze woézka: kamera cofania, $wiatto
ostrzegawcze itd. (na zamodwienie)

TR

’ ‘!‘L w -
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Niezawodna jakosc¢

HELI od wielu lat zajmuje sie badaniami nad niezawodnoscig
wozkéow  przemystowych,  zas niezawodnos¢  ich
podstawowych podzespotéw zostata potwierdzona przez
odbiorcow. Kazdy wdézek przed wprowadzeniem na rynek
przechodzi zaawansowane badania niezawodnosci, po czym
parametr ten jest $ledzony i sprawdzany przez dtugi czas
eksploatacji na podstawie Scistej kontroli szeregu
wskaznikow osiggéw pojazdu.

Konstrukcja z kabing z przodu sprzyja wiekszej
wytrzymatosci elementéw konstrukcyjnych.

Hamulec mokry z aktywnym chiodzeniem oleju
gwarantuje stabilng, niezawodng charakterystyke
hamowania nawet w skrajnych warunkach.

Wysoce wydajny ukfad chtodzenia chroni woézek
przed przegrzaniem.

Plynne hamowanie Chtodzenie oleju

Zabezpieczenie przed przegrzaniem hamulcowego

hamulcow

Os mokra Nizsze koszty konserwacii

Pompa oleju

llos¢. 18% 4 t 1+ 1

Sprez
. statyczny 40% 2
' Wydajnos¢ 35,79, 4 Woda 15% 4
. ; Olej
‘ Halts l-SdB(A) ¥ przektadniow 50% ‘!
Odksztatcenie = N hiodnica olei .
Wen osi ' 301%¥% Chiodnica [[NReAS

Uwaga: Powyzsze dane pochodzg z poréwnania z wézkiem widtowym serii G 7t z silnikiem spalinowym.



Najwazniejsze podzespoty wbézka pozostajg niezawodne
przez dtugi czas dzieki wymagajacym badaniom trwatosci.

Badanie zmeczenia Badanie zmeczenia Badanie zmeczenia
osi napgdowej - osi skretnej ukfadu podnosnika

% Diugotrwata niezawodnos¢ catego wozka gwarantowana

- jest badaniami trwatosci i niezawodnosci wedle
ostrzejszych norm, a takze weryfikacjg w ramach
intensywnego uzytkowania przemystowego.
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Sprawna i wygodna konserwacja

Bardzo dtugie okresy miedzykonserwacyjne najwazniejszych podzespotéw

Fy I'l""l'l £

2000 motogoﬁ% 1000 mOtOQOlen 0

| miedzv konserwaciami osi mokrei
m|edzy konserwacjami N

skrzynl biegéw

Ponad 5000 P
motogodzin trwatosci 0

uzytkowej podstawowych

Whbudowana skrzynia elekiryczna ze zintegrowanymi
przyrzgdami utatwiajg demontaz i konserwacje

Przyrzady woézka przypominajg o zblizajgcych sie
terminach przegladéw i konserwaciji

Duzy kat otwarcia pokrywy silnika oraz zdejmowana
przednia i tylna poditoga utatwiajg przeglady i naprawy
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Dane techniczne i producenta (tabela nr 1)
Charakterystyka
1.01 |Producent HELI]
1.02 [Model CPCD50 CPCD60 CPCD70 CPCD85 CPCD100
1.03 [Numer konfiguraciji CU1G3 CU1G3 CU1G3 CU1G3 CU1G3
1.04 |Udzwig znamionowy Q |kg 5000 6000 7000 8500 10000
1.05 |Odlegtos$¢ od srodka tadunku [ mm 600
1.06 |Naped pojazdu Silnik wysokoprezny
1.07 |Stanowisko operatora Siedzgce
1.08 |Zwis przedni X mm 575 580 585 687 702
1.09 |Rozstaw osi y mm 2300 2500 2775
Masa
2.01 |Masa catkowita kg 8470 9000 9860 11600 12800
2.02 |Nacisk na o$ (z tadunkiem, przod/tyt) kg 12000/1470] 13390/1610 14930/1930 17700/2400 20300/2500
2.03 |Nacisk na o$ (bez tadunku, przéd/tyt) kg 4430/4040 4270/4730 4300/5560 4750/6850 5800/7000
Opony
3.01 |Rodzaj opon Pneumatyczne
3.02 |Rozmiar opon przednich 8,25-15-14PR 9,00-20-14PR
3.03 |Rozmiar opon tylnych 8,25-15-14PR 9,00-20-14PR
3.04 |Liczba kot przod/tyt (x = kota napedzane) 4X/2
3.05 |Rozstaw két przednich b10  |mm 1520 1600
3.06 [Rozstaw kot tylnych b11 |mm 1700
Wymiary
4.01 [Kat nachylenia masztu (do przodu/do tytu) al/f ’ 6/12
4.02 |Wysoko$¢ (maszt opuszczony) h1 mm 2480 2700 2850
4.03 |Swobodna wysoko$¢ podnoszenia h2 mm 155 160 165 190 200
4.04 |Wysoko$¢ podnoszenia (standardowa) h3 mm 3000
4.05 [Maks. wysoko$¢ na maszcie wysunietym (z oparciem tadunku) | h4 mm 4400 4250 4415
4.06 |Wysokos¢ klatki bezpieczenstwa hé mm 2450 2560
4.07 |Wysoko$¢ siedziska nad podtozem h7 mm 1435 1540
4.08 |Wysoko$¢ sprzegu holowniczego h10  |mm 535 600
4.09 [Dlugos¢ catkowita (z widtami) il mm 4705 4795 4865 5172 5422
4.10 [Dlugos¢ catkowita (bez widet) 12 mm 3485 3575 3645 3952 4202
4.11 [Szeroko$¢ catkowita b1 mm 2045 2165
4.12 |Wymiary widet: grubo$¢ x szerokos¢ x dtugosé s/e/l _[mm 55/150/1220 60/150/1220 65/150/1220 70/175/1220 80/175/1220
4.13 |Karetka widet wozka (ISO 2328) 4A /
4.14 |Rozstaw widet maks./min. b5 mm 300-1845 470-1990 470-2100
4.15 |Przeswit (z tadunkiem, pod masztem) ml__ |mm 180 250
4.16 |Przeswit (w potowie rozstawu osi) m2__ |mm 230 325
417 izr:r‘f\Jlk::'srkgLytarza do uktadania palet pod katem prostym 1000 x 1200 Ast m 5000 5060 5125 5517 5842
418 izrre‘ﬁl;?iﬁléikorytarza do uktadania palet pod katem prostym 800 x 1200 Ast m 5000 5260 5305 5717 6042
4.19 [Min. zewnetrzny promien skretu Wa [mm 3225 3280 3340 3630 3940
Osiggi
5.01 |Predkos¢ jazdy (z tadunkiem/ bez tadunku) km/h 29/31 30/32 30/32
5.02 |Predkos¢ podnoszenia (z tadunkiem/ bez tadunku) m/s 0,49/0,52 0,4/0,42 0,33/0,35
5.03 |Predkos$¢ opuszczania tadunku m/s Z tadunkiem <0,6 / bez tadunku 20,3
5.04 [Maks. ucigg na dyszlu N 62000 62000 62000 62000 62000
5.05 Il\flilff;ft\iolnos'é pokonywania wzniesien (z fadunkiem / bez o, 42/20 36/20 39/20 24/20 21/20
Silnik spalinowy
6.01 |Producent silnika / model CUMMINS QSF3.8 Euro V/ T4F
6.02 [Moc i predko$¢ obrotowa znamionowa fW / 90/2200
6.03 |Maks. moment obrotowy / predko$é obrotowa th /. 500/1500
6.04 |Liczba cylindréw — $rednica cyl. x skok 4-102x115
6.05 |Pojemnos¢ skokowa silnika L 3.8
6.06 [Norma emisji Euro V/ T4F
Pozostate dane
7.01 |[Hamulec roboczy / postojowy Hamulec hydrauliczny / mechaniczny
7.02 |Cisnienie robocze zasilania hydr. osprzetu MPa /
7.03 |Liczba biegéw (jazda naprzdd/wstecz) 2 przednie / 2 wsteczne, przektadnia hydrauliczna
7.04 |Pojemnos$¢ zbiornika paliwa L 160
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Dane techniczne i producenta (tabela nr 2)

Charakterystyka

1.01[Producent HEL]
1.02 [Model CPCD50 CPCD60 CPCD70 CPCD85 CPCD100
1.03 |[Numer konfiguracji YC2G3 YC2G3 YC2G3 YC2G3 YC2G3
1.04 |udzwig znami y Q |kg 5000 6000 7000 8500 10000
1.05 |Odlegtosé od $rodka tadunku C mm 600
1.06 |Naped pojazdu Silnik wysokoprezny
1.07s isko op Siedzgce
1.08 [zwis przedni X mm 575 580 585 687 702
1.09 |Rozstaw osi Y |mm 2300 2500 2775
Masa
2.01 |Masa catkowita kg 8470 9000 9600 11600 12800
2.02|Nacisk na o$ (z tadunkiem, przodityt) kg 12000/1470[  13390/1610 14790/1810  [17700/2400 20700/2100
2.03 |Nacisk na o$ (bez tadunku, przédityt) kg 4430/4040 4270/4730 4170/5430 14750/6850 5920/6880
Opony
m‘godzai opon Pneumatyczne
3.02 [Rozmiar opon przednich 8,25-15-14PR 9,00-20-14PR
3.03 |Rozmiar opon tylnych 8,25-15-14PR 9,00-20-14PR
3.04 |Liczba kot przédityt (x = kota naped; ) 4X/2
3.05 [Rozstaw két przednich b10 mm 1520 1600
3.06 |Rozstaw két tylnych b11 mm 1700
Wymiary
4.01 |[Kat nachylenia masztu (do przodu/do tytu) a/B i 6/12
4.02 |Wysokosé (maszt opuszczony) hi mm 2480 2700 2850
4.03 [swobodna wysokos¢ podr. h2 mm 155 160 165 190 200
4.04 |wysokosé podi ia (standardowa) h3 mm 3000
4.05 |Maks. wysokosé na ie wysunigtym (z oparciem fadunku) h4 mm 4400 4250 4415
4.06 |Wysokosé klatki bezpi sty h6 mm 2450 2560
4.07 |Wysokos¢ siedziska nad podioz h7 mm 1435 1540
4.08 |wy $¢ sprzegu hol g h10 mm 535 600
4.09 [ptugosé ita (z wi i) 11 mm 4705 4795 4865 5172 5422
4.10 [Diugosé catkowita (bez widet) 12 mm 3485 3575 3645 3952 4202
4.11 |Szerokosé catkowita b1 mm 2045 2165
4.12 |Wymiary widet: grubosé x szerokos¢ x diugosé s/ell mm 55/150/1220 60/150/1220 65/150/1220 [70/175/1220 80/175/1220
4.13 |Karetka widet wozka (ISO 2328) 4A /
4.14|Rozstaw widet maks./min. b5 mm 300-1845 470-1990  470-2100
4.15 |Przeswit (z tadunkiem, pod ) m1 mm 180 250
4.16 |Przeswit (w potowie rozstawu osi) m2 mm 230 325
Szerokos¢ korytarza do uktadania palet pod katem prostym 1000 x
4.17 {1200 mm w poprzek Ast mm 5000 5060 5125 5517 5842
Szerokos¢ korytarza do uktadania palet pod katem prostym 800 x
4.18 (1200 mm wzdtuz Ast mm 5200 5260 5325 5717 6042
4.19 gir_]. zewnetrzny promier skretu Wa mm 3225 3280 3340 3630 3940
siagi
5.01 |Predkosé jazdy (z tadunkiem/ bez tadunku) km/h 27/30 28/31
5.02|Predkosé pod ia (z tadunkiem/ bez tadunku) m/s 0,49/0,52 0,4/0,42 0,33/0,35
5.03 |Predkosé of ia tadunku m/s Z tadunkiem <0,6 / bez tadunku =0,3
5.04 [Maks. uciag na dyszlu N 52000 62000
5.05 |Maks. zdolno$é pokonywania wzniesier (z fadunkiem / bez tadunku) % 39/20 34/20 30/20 22/20 20/20
Silnik spalinowy
6.01 [Producent silnika / model YUCHAI/YCA05115-S500
6.02|Moc i predkosé obrotowa zr kw/ 85/2200
6.03 [Maks. t obrotowy / predkosé obrotowa Nm / 500/1300-1600
6.04 |Liczba cylindréw — Srednica cyl. x skok 4-108x132
6.05 |Pojemnosé skokowa silnika L 4.83
6.06 |[Norma emisji Euro V
Pozostate dane
7.01 |Hamulec roboczy / postojowy Hamulec hydrauliczny / mechaniczny
7.02|Cisnienie robocze zasilania hydr. osprzetu MPa /
7.03 |Liczba biegéw (jazda naprzédiwstecz) 2 przednie / 2 wsteczne, przektadnia hydrauliczna
7.04 [Pojemnosé zbiornika paliwa L 160
Model silnika i podstawowe dane techniczne wersji na zaméwienie
Moc i predko$¢ obrotowa Maks. moment obrotowy / Pojemnos¢ Masa catkowita (t
Producent i model silnika | Numer konfiguracji znamionowa (KW / obr./min) predko$¢ obrotowa (Nm / obr./min) |skokowa (L) kg)
Kubota WG3800 2 jednopaliwowy (LPG) 63,2/2400| 1ednopaliwowy (LPG) 29071200
homologacia CPQ(Y)D50/60/70-KU3G3 dwupaliwowy (benzyna i LPG) dwupaliwowy (benzyna i LPG) 3.8 8470/9000/9860
54,6/2400
Kubota WG3800 bez CPQ(Y)D50/60770-KU1GS jednopaliwowy (LPG) 63,2/2400 jednopaliwowy (LPG) 290/1200 - 8470/9000/9860

homologacji

dwupaliwowy (benzyna i LPG)

dwupaliwowy (benzyna i LPG)
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al2 X
l1s 12 a/2

Ast

\st: Szerokos$¢ korytarza do uktadania
palet pod katem prostym
a: Odstep

I P& A Ladaala,

12000 2
10000
4 CPCD50 CPCD&0 CPCD70 CPCD85 CPCD100
‘E ) P ; Uwaga: Na osi pionowej podano udzwig, na osi poziomej — odlegto$é od $rodka
> AODD b bbb tadunku, liczona od powierzchni czolowej widet do srodka cigzkosci tadunku
normatywnego. tadunek normatywny to szescian o dlugosci boku réwnej
2000 1200 mm. W przypadku przechylenia masztu naprzéd, pracy z widtami
0 H i i LR : : ! N : niestandardowymi lub zatadunku towaréw o wymiarach nadgabarytowych, udzwig
o} 200 400 600 800 1000 1200 1400 1400 wozka odpowiednio maleje. Na podstawie krzywej obcigzenia tadunkiem mozna
SRODEK LADUNKU odczyta¢ udzwig dla masztu standardowego z konkretnym potozeniem srodka
o tadunkn
Model Maks. Udzwig (Srodek tadunku 600 mm) (kg) Minimalna Masa gotowa do jazdy (kg) Kat nachylenia
odel masztu wysokos¢ widet wysokosé masztu (°) o/
(mm) CPCD50 CPCD60 CPCD70 CPCD50/60/70 CPCD50 CPCD60 CPCD70
M200 2000 5000 6000 7000 2080 8325 8855 9769 6°/12°
M250 2500 5000 6000 7000 2230 8389 8919 9791 6°/12°
M270 2700 5000 6000 7000 2330 8421 8951 9811 6°/12°
M300 3000 5000 6000 7000 2480 8470 9000 9860 6°/12°
M330 3300 5000 6000 7000 2630 8519 9049 9909 6°/12°
M350 3500 5000 6000 7000 2730 8551 9081 9941 6°/12°
M375 3750 5000 6000 7000 2855 8592 9122 9982 6°/12°
M400 4000 5000 6000 7000 3030 8758 9288 10148 6°/12°
M425 4250 5000 6000 7000 3155 8798 9328 10188 6°/12°
M450 4500 5000 6000 7000 3280 8839 9369 10229 6°/12°
M475 4750 5000 6000 7000 3405 8880 9410 10270 6°/6°
M500 5000 5000 6000 7000 3530 8920 9450 10310 6°/6°
M550 5500 4750 5700 6600 3830 9114 9644 10504 6°/6°
M600 6000 4400 5400 6400 4080 9196 9726 10586 6°/6°
Maks. Udzwig ($rodek tadunku 600 mm) (kg) Minimalna Swobodna Masa gotowa do jazdy (kg) Kat nachylenia
Model masztu wysokosé wysokos$é wysoko$é masztu (°) a/f
idet (mm 1Lmm) i
widet (mm) I —5eo50 CPCDB0 CPCD70 | GPGDB0/60/70 |Pednoszenia (2—crrergs CPCDB0 CPCD70
ZM250 2500 5000 6000 7000 2210 840 8509 9039 9899 6°/12°
ZM270 2700 5000 6000 7000 2310 940 8546 9076 9936 6°/12°
ZM300 3000 5000 6000 7000 2460 1090 8603 9133 9993 6°/12°
ZM330 3300 5000 6000 7000 2610 1240 8660 9190 10050 6°/12°
ZM350 3500 5000 6000 7000 2710 1340 8697 9227 10087 6°/12°
ZM375 3750 5000 6000 7000 2835 1465 8745 9275 10135 6°/12°
ZM400 4000 5000 6000 7000 3010 1640 8920 9450 10310 6°/12°
ZM425 4250 5000 6000 7000 3135 1765 8972 9502 10362 6°/12°
ZM450 4500 5000 6000 7000 3260 1890 9015 9545 10405 6°/12°
ZM475 4750 5000 6000 7000 3385 2015 9062 9582 10452 6°/6°
ZM500 5000 5000 6000 7000 3510 2140 9099 9629 10489 6°/6°
ZM550 5500 4750 5700 6600 3810 2440 9319 9849 10709 6°/6°
ZM600 6000 4400 5400 6400 4060 2690 9414 9944 10804 6°/6°

Uwaga: (1) 5-6 t: swobodna wysoko$é podnoszenia bez oparcia zwigkszona o 260 mm; (2) 7 t: swobodna wysoko$¢ podnoszenia bez oparcia zwigkszona o 180 mm



SILNIKI SPALINOWE

3-stopniowy maszt swobodny o szerokiej widocznosci dla 5-7 t

Maks. Udzwig ($rodek tadunku 600 mm) (kg) Minimalna Swobodna Masa gotowa do jazdy (kg) Kat nachylenia
Model masztu wysokos$¢ widet wysokos¢ masztu Wysokos’lé masztu (°) a/B
(mm) (mm) podnqszenla (z
CPCD50 CPCD60 CPCD70 CPCD50/60/70 | oparciem) (mm) CPCD50 CPCD60 CPCD70
ZSM360 3600 4500 5600 6200 2335 910 9153 9683 10443 6°/6°
ZSM400 4000 4500 5600 6200 2460 1040 9213 9743 10503 6°/6°
ZSM435 4350 4500 5600 6200 2585 1156 9271 9801 10561 6°/6°
ZSM480 4800 4500 5600 6200 2740 1310 9468 9998 10758 6°/6°
ZSM500 5000 4500 5600 6200 2805 1380 9499 10029 10789 6°/6°
ZSM540 5400 4200 5300 6000 2940 1510 9568 10098 10858 6°/6°
ZSM600 6000 4000 5000 5600 3135 1710 9657 10187 10947 6°/6°
ZSM650 6500 3500 4500 5000 3405 1975 9746 10276 11036 6°/6°
ZSM700 7000 3200 4000 4500 3510 2085 9799 10329 11089 6°/6°

Uwaga: (1) 5-6 t: swobodna wysoko$¢ podnoszenia bez oparcia zwigkszona o 260 mm; (2) 7 t: swobodna wysoko$¢ podnoszenia bez oparcia zwigkszona o 180 mm

Standardowy maszt o szerokiej widocznosci dla 8,5-10 t

Maks. Udzwig (Srodek tadunku 600 mm) (kg)| Minimalna wysokos$¢ masztu (mm) Masa gotowa do jazdy (kg) Kat nachylenia
Model masztu wysokosé widet masztu (°) a/f

(mm) CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100
M250 2500 8500 10000 2450 2600 10921 12679 6°/12°
M270 2700 8500 10000 2550 2700 10975 12719 6°/12°
M300 3000 8500 10000 2700 2850 11600 12800 6°/12°
M330 3300 8500 10000 2850 3000 11701 12848 6°/12°
M350 3500 8500 10000 2950 3100 11846 12893 6°/12°
M375 3750 8300 10000 3075 3225 11926 12943 6°/12°
M400 4000 8300 10000 3250 3400 12101 13083 6°/12°
M425 4250 8000 10000 3375 3525 12256 13138 6°/12°
M450 4500 8000 9000 3500 3650 12376 13188 6°/12°
M475 4750 8000 9000 3625 3775 12521 13245 6°/6°
M500 5000 7800 9000 3750 3900 12636 13300 6°/6°
M550 5500 7500 8000 4050 4200 12958 13601 6°/6°
M600 6000 7200 7500 4300 4450 13161 13651 6°/6°

2-stopniowy maszt swobodny o szerokiej widocznosci dla 8,5-10 t

Maks. Udzwig ($rodek tadunku Minimalna wysokos$¢ masztu | Swobodna wysokosé podnoszenia Masa gotowa do jazdy |Kat nachylenia
Model masztu wysokosé 600 mm) (kg) (mm) (z oparciem) (mm) (kg) masztu (°) o/f
widet (mm) CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100
ZM250 2500 8500 10000 2450 2600 1250 1215 11647 12679 6°/12°
ZM270 2700 8500 10000 2550 2700 1350 1315 11673 12719 6°/12°
ZM300 3000 8500 10000 2700 2850 1500 1465 11715 12800 6°/12°
ZM330 3300 8500 10000 2800 2975 1650 1615 11756 12848 6°/12°
ZM350 3500 8500 10000 2950 3100 1750 1715 11784 12893 6°/12°
ZM375 3750 8500 10000 3075 3225 1875 1840 11819 12943 6°/12°
ZM400 4000 8500 10000 3250 3400 2050 2015 11956 13083 6°/12°
ZM425 4250 8500 10000 3375 3525 2175 2140 11990 13138 6°/12°
ZM450 4500 8500 10000 3500 3650 2300 2265 12025 13188 6°/12°
ZM475 4750 8300 10000 3625 3775 2425 2390 12060 13245 6°/6°
ZM500 5000 8000 10000 3750 3900 2550 2515 12095 13098 6°/6°
ZM550 5500 7500 9000 4050 4200 2850 2815 12165 13153 6°/6°
ZM600 6000 7000 8000 4300 4450 3100 3065 12235 13203 6°/6°
Uwaga dla 8,5-10 t: swobodna wysoko$¢ podnoszenia bez oparcia.
3-stopniowy maszt swobodny o szerokiej widocznosci dla 8,5-10 t
Maks. Udzwig (Srodek tadunku Minimalna wysokos¢ masztu | swobodna wysokosé pod ia Masa gotowa do jazdy
Model masztu |  wysokosé 600 mm) (kg) (mm) (z oparciem) (mm) (kg) Kat nachylenia
widet (mm) CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 masztu (°) a/f
ZSM360 3600 7500 8000 2450 2570 1200 1150 12241 13536 6°/12°
ZSM400 4000 7500 8000 2575 2700 1330 1280 12312 13628 6°/12°
ZSM435 4350 7400 7800 2700 2820 1450 1400 12386 13708 6°/12°
ZSM450 4500 7300 7800 2750 2870 1500 1450 12413 13748 6°/6°
ZSM480 4800 7000 7300 2850 2970 1600 1550 12474 13816 6°/6°
ZSM500 5000 7000 7300 2950 3035 1700 1615 12530 13862 6°/6°
ZSM540 5400 6600 6800 3075 3225 1830 1805 12604 13996 6°/6°
ZSM600 6000 5800 6000 3375 3425 2130 2005 12775 14136 6°/6°
ZSM650 6500 5300 5500 3600 3590 2350 2170 12905 14254 6°/6°
ZSM700 7000 4500 4600 3750 3855 2500 2435 12993 14432 6°/6°

Uwaga dla 8,5-10 t: swobodna wysoko$¢ podnoszenia bez oparcia.

Uwaga: Masa gotowa do jazdy podana w tabeli jest masg woézka z silnikiem prod. XiChai.
Jesli karetka widet lub osprzetu na maszcie montowane s3 osia szeregowa, standardowa konfiguracja nie przewiduje oparcia tylnego dla tadunku. W przypadku

montazu na haki, standardowa konfiguracja przewiduje oparcie tylne dla fadunku.
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Konfiguracja

Czesci rozbudowana
. Konfiguracja
Czesci rozbudowana
Skrzynia biegow z inteligentnym sterowaniem - Szyba czolowa (z wycieraczka) °
przetozeniami .
O$ napedowa z hamulcem typu mokrego Szyba tyina ©
Podzespoty Hydrauliczny hamulec roboczy _ Kabina zamknieta o
bezpieczeristw [OPS . . - - !
A P Zawor podirzymujacy sitownik przechylu Kabina Kabina zamknieta (z nagrzewnica) o
inteligentnego |Fics - ° [Kabina zamknieta .
e]
Filtr dolotu powietrza, z podwdjnym wktadem, . (2 nagrzewnica | Klimatyzacja)
?;k;l)%r:jos\:g/v’viciescrizgirgﬁ?/a? (z sygnalizacja niedroznosci Kabina zamknieta (z klimatyzacja, tylko chiodzenie) o
Przetacznik zasilania Kabina montowana na panelu (z klimatyzacja petna) o
Zbiornik oleju z wlewem na zamek M
- Petna instalacja o$wietleniowa LED M
Gasnica (2 kg) o
Tylne $wiatto robocze LED (s 2) o
[¢] o, . “ .
swietlenie s, iatio ostrzegawcze (wirujace) o
Eztli;O;Sfézzéf?;:;én;::m?:iig i‘e)(r)nd noszacego [Swiatto ostrzegawcze (wirujace z sygnatem dzwiekowym) o
gorny amortyzator przedniego sitownika podnoszagcego [ Niebieskie swiatto pozycyine o
Podzesl?o*y_ Regulacja kolumny kierownicy . N berve]
Ry oSz DZzwignia nawrotnika jazdy z wbudowanym przyciskiem aszt standardowy :
komfortowego |xjaksonu .
Zigcze USB Maszt swobodny (teleskopowy dwu lub trzyczesciowy) o
(Ochrona dostepu do pojazdu ° Mocowanie niestandardowe o
(rozruch wymaga karty elektronicznej lub hasta dostepu)
Wentylator o .
. Wysoko$¢ masztu o
Alarm cofania o Uktad Nastawnik hydrauliczny szerokosci widet (8,5-10 1) .
podnoszacy _
Podzespoly  [Zgodnosé z najnowszymi normami emisji spalin (Euro V) ° Karetka widef (5-7 1) .
wyposazenia Uktad kierowniczy z wykrywaniem obcigzenia . Oparcie ladunku 671
ekologicznego [Tablica przyrzadow z wyswietlaczem LCD
Uwaga: *wyposazenie standardowe, o wyposazenie opcjonalne, — niedostepne Widelec spiczasty °
Karetka widet z wciggarkg o
(Gwinty metryczne .
Gwinty angielskie o
[Opony petne o
e3nika ( ) o
Pozostate [Opony peine bez bieznika (gtadkie)
Manszeta sitownika przechyiu °
Manszeta sitownika skretu °
[System kluczyka uniwersalnego o
Kolor malowania na zamdwienie °

ANHUI HELI CO ., LTD.

Adres: No. 668, Fang Xing Road, Hefei, ChRL (Chiny)
Faks: +86-551-63639966
Tel.: +86-551-63639068 (USA), 63639258 (Europa),
63639358 (Azja), 63662105 (Afryka i Bliski Wschod)
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* Zastrzegamy sobie prawo do doskonalenia produktéw i wprowadzania w nich
zmian bez uprzedzenia odbiorcy.
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