
 

 

CPCD 50/60/70 
/85/100 

CU1G3/YC2G3 

 
  

 

 

5–10 t 
Spalinowy wózek widłowy serii 

G3 z balastem 



 
  



 

Niezawodne produkty wysokiej 

jakości są fundamentem naszej 
siły i pewności. 

Elegancki wygląd, doskonałe osiągi 



 
 

 
 
 

 
  

Seria G3 5–10 t 

Ekologia i oszczędność 

Silnik spalinowy Euro V ma technologię 
oczyszczania spalin DOC z DPF i SCR, która 
spełnia najbardziej rygorystyczne normy emisji 
spalin. 

CUMMINS QSF3.8 Euro V/ T4F 

YUCHAI YCA05115-S500 (na 

zamówienie) 

Instalacja oświetleniowa LED 

Niskie zużycie energii, duża jasność 
i długa żywotność 

Pompa hydrauliczna o zmiennym 
wydatku 



 
 

 
 

 
  

SILNIKI SPALINOWE 

Niezawodny układ napędowy 

Wózek wyposażono w skrzynię biegów zaprojektowaną i 
wyprodukowaną przez HELI specjalnie dla tego modelu. 

Niezawodność układów przeniesienia napędu firmy HELI 
potwierdzona jest ponad 20-letnim doświadczeniem producenta 
na rynku. Niezawodność układu napędowego wynika również z 
jego podzespołów pomocniczych. 

Operator może nadzorować stan wózka na bieżąco 
dzięki tablicy rozdzielczej z wyświetlaczem LCD oraz 
przemyślanemu interfejsowi HMI. 

Zarządzanie 
jazdą 

Zarządzanie 
pojazdami 

Inteligentne 
formularze 
raportów 

Formularz statystyczny 

Przypomnienia o 
konserwacji 

Zarządzanie kolizjami 
pojazdów (na zamówienie) 

Zarządzanie obciążeniem 
pojazdu (na zamówienie) 

Ograniczenie dostępu dla osób 
upoważnionych (na zamówienie) 

Zarządzanie pojazdami Pozycjonowanie pojazdów 

Diagnostyka zdalna 

Monitoring zdalny 

Inteligentny system zarządzania flotą HELI (na zamówienie) 



 
 

 
  

Seria G3 5–10 t 

Konfiguracja opcjonalna z systemem inteligentnej amortyzacji chroni operatora wózka przed skutkami jazdy po nierównej 
nawierzchni, a także sprzyja większej wygodzie pracy. 

Mniejsze udary od drgań 
Wstrząsy podczas jazdy z ładunkiem na 
nierównej nawierzchni są w znacznym stopniu 
pochłaniane, zaś same drgania — skutecznie 

ograniczone. 

Ograniczony poziom drgań i hałasu 
Hałas towarzyszący wstrząsom podczas jazdy z 

ładunkiem na nierównej nawierzchni jest 
znacznie ograniczony. 

Mniejsze zmęczenie podczas jazdy 
W razie zatrzymania awaryjnego podczas 

opuszczania ładunku na wózku, system 
ogranicza drgania i zmęczenie operatora od 
zatrzymywanych udarowo mas bezwładnych, 
jednocześnie zwiększając bezpieczeństwo 
prowadzenia wózka. 

Niski 
poziom 
drgań 

Energia 
wstrząsów 

pochłaniana 
przez akumulator 

hydrauliczny 

Obcią
żenie 

Amortyzat
or olejowy 

Amortyzator opuszczania 
masztu wózka 

Bez synchronicznego układu 
kierowniczego 

Z synchronicznym układem 
kierowniczym 

Konstrukcja o wielu zoptymalizowanych 

układach (czynną redukcją hałasu pracy 
silnika, przekładni, osi i pompy oleju 
hydraulicznego, z izolacją akustyczną całego 
wózka) wyróżnia się niższym poziomem 
dźwięku podczas pracy wózka. 

Synchroniczny hydrauliczny układ 
kierowniczy z regulacją kierownicy i 
inteligentną regulacją przesunięcia kątowego 
kół skrętnych — dokładne i wygodne 
prowadzenie wózka (na zamówienie). 

Standardowa konfiguracja dolnego 

amortyzatora olejowego sprzyja komfortowi 

pracy. 



 
 

 
 

 
  

SILNIKI SPALINOWE 

Hamulec postojowy z 
blokadą zapadkową 

Fotel operatora o konstrukcji półotwartej, z płynną 

regulacją masy ciała użytkownika i amortyzacją, 

wyłożony pianką formowaną próżniowo na zimno. 

Podłokietnik jest płynnie zintegrowany z oparciem 

fotela. Przełącznik stykowy obecności operatora jest 

dostępny na zamówienie. 



 
 

 
  

Seria G3 5–10 t 

Duża wydajność i bezpieczeństwo 

System wykrywania obecności operatora (gdy operator 
uniesie się ponad fotel lub go opuści, wówczas wyłączają 
się funkcje podnoszenia ładunku i jazdy wózka) chroni 
przed niebezpiecznymi manewrami na skutek utraty 

panowania nad wózkiem. 
Zaciągnięcie hamulca postojowego uniemożliwia 
rozpoczęcie jazdy, co również zwiększa bezpieczeństwo. 
Funkcja zabezpieczenia przed rozruchem, system obsługi 
palcami oraz zabezpieczenie przed wznowieniem pracy 

silnika poza biegiem neutralnym sprzyjają bezpieczeństwu 
pracy z wózkiem. 
Wózek ma filtr dolotowy powietrza o dużej skuteczności, z 
zabezpieczonym wkładem i sygnalizacją niedrożności filtra 
na podstawie pomiaru ciśnienia. 
Optymalizacja konstrukcji zawieszenia mechanicznego 

ogranicza ryzyko przypadkowej kolizji. 

Systemy ostrzegawcze wózka: kamera cofania, światło 
ostrzegawcze itd. (na zamówienie) 

Inteligentne zabezpieczenie przed przegrzaniem układu 
chłodzenia wodnego silnika, niskim ciśnieniem oleju 

silnika oraz nieprawidłowym ciśnieniem i temperaturą 

Inteligentne zabezpieczenia skrzyni biegów i silnika 
przekładają się na bezpieczeństwo użytkowania 
całego wózka. 



 
 

 
  

SILNIKI SPALINOWE 

Niezawodna jakość 

HELI od wielu lat zajmuje się badaniami nad niezawodnością 
wózków przemysłowych, zaś niezawodność ich 
podstawowych podzespołów została potwierdzona przez 
odbiorców. Każdy wózek przed wprowadzeniem na rynek 
przechodzi zaawansowane badania niezawodności, po czym 
parametr ten jest śledzony i sprawdzany przez długi czas 
eksploatacji na podstawie ścisłej kontroli szeregu 
wskaźników osiągów pojazdu. 

Konstrukcja z kabiną z przodu sprzyja większej 
wytrzymałości elementów konstrukcyjnych. 
Hamulec mokry z aktywnym chłodzeniem oleju 
gwarantuje stabilną, niezawodną charakterystykę 
hamowania nawet w skrajnych warunkach. 

Wysoce wydajny układ chłodzenia chroni wózek 
przed przegrzaniem. 

Oś mokra 

Pompa oleju 

Płynne hamowanie 

Zabezpieczenie przed przegrzaniem 

hamulców  

Niższe koszty konserwacji 

Chłodzenie oleju 
hamulcowego 

Uwaga: Powyższe dane pochodzą z porównania z wózkiem widłowym serii G 7t z silnikiem spalinowym. 

Chłodnica 
Nowa chłodnica oleju osi 
napędowej 

Olej 

przekładniow

Woda 

Wen
tylat

Odkształcenie 
osi 

Hałas 

Wydajność 

Spręż 
statyczny 

Ilość 
powietrza 



 

Najważniejsze podzespoły wózka pozostają niezawodne 
przez długi czas dzięki wymagającym badaniom trwałości. 

Seria G3 5–10 t 

Badanie zmęczenia 
osi napędowej 

Badanie zmęczenia 
osi skrętnej 

Badanie zmęczenia 
układu podnośnika 

Próba zderzenia klatki 

ochronnej 

Długotrwała niezawodność całego wózka gwarantowana 
jest badaniami trwałości i niezawodności wedle 
ostrzejszych norm, a także weryfikacją w ramach 
intensywnego użytkowania przemysłowego. 



 
 

 
 

 

 
  

SILNIKI SPALINOWE 

Bardzo długie okresy międzykonserwacyjne najważniejszych podzespołów 

Sprawna i wygodna konserwacja 

2000 motogodzin 

między konserwacjami 
skrzyni biegów 

1000 motogodzin 
między konserwacjami osi mokrej 

Ponad 5000 
motogodzin trwałości 
użytkowej podstawowych 
podzespołów 

Duży kąt otwarcia pokrywy silnika oraz zdejmowana 
przednia i tylna podłoga ułatwiają przeglądy i naprawy 

Przyrządy wózka przypominają o zbliżających się 
terminach przeglądów i konserwacji 

Wbudowana skrzynia elektryczna ze zintegrowanymi 

przyrządami ułatwiają demontaż i konserwację 



 
 

Dane techniczne i producenta (tabela nr 1) 
 Charakterystyka  

1.01 Producent   
 

1.02 Model 
  

CPCD50 CPCD60 CPCD70 CPCD85 CPCD100 

1.03 Numer konfiguracji 
  

CU1G3 CU1G3 CU1G3 CU1G3 CU1G3 

1.04 Udźwig znamionowy Q kg 5000 6000 7000 8500 10000 

1.05 Odległość od środka ładunku c mm 600 

1.06 Napęd pojazdu 
  

Silnik wysokoprężny 

1.07 Stanowisko operatora 
  

Siedzące 

1.08 Zwis przedni x mm 575 580 585 687 702 

1.09 Rozstaw osi 
y mm 2300 2500 2775 

 
Masa 

 

2.01 Masa całkowita 
 

kg 8470 9000 9860 11600 12800 

2.02 Nacisk na oś (z ładunkiem, przód/tył) 
 

kg 12000/1470 13390/1610 14930/1930 17700/2400 20300/2500 

2.03 Nacisk na oś (bez ładunku, przód/tył) 
 

kg 4430/4040 4270/4730 4300/5560 4750/6850 5800/7000 
 

Opony 
 

3.01 Rodzaj opon 
  

Pneumatyczne 

3.02 Rozmiar opon przednich 
  

8,25-15-14PR 9,00-20-14PR 

3.03 Rozmiar opon tylnych 
  

8,25-15-14PR 9,00-20-14PR 

3.04 Liczba kół przód/tył (x = koła napędzane) 
  

4X/2 

3.05 Rozstaw kół przednich b10 mm 1520 1600 

3.06 Rozstaw kół tylnych b11 mm 1700 

 Wymiary  

4.01 Kąt nachylenia masztu (do przodu/do tyłu) α/β 
° 

6/12 

4.02 Wysokość (maszt opuszczony) h1 mm 2480 2700 2850 

4.03 Swobodna wysokość podnoszenia h2 mm 155 160 165 190 200 

4.04 Wysokość podnoszenia (standardowa)  h3 mm 3000 

4.05 Maks. wysokość na maszcie wysuniętym (z oparciem ładunku) h4 mm 4400 4250 4415 

4.06 Wysokość klatki bezpieczeństwa h6 mm 2450 2560 

4.07 Wysokość siedziska nad podłożem h7 mm 1435 1540 

4.08 Wysokość sprzęgu holowniczego h10 mm 535 600 

4.09 Długość całkowita (z widłami) l1 mm 4705 4795 4865 5172 5422 

4.10 Długość całkowita (bez wideł) l2 mm 3485 3575 3645 3952 4202 

4.11 Szerokość całkowita b1 mm 2045 2165 

4.12 Wymiary wideł: grubość x szerokość x długość s/e/l mm 55/150/1220 60/150/1220 65/150/1220 70/175/1220 80/175/1220 

4.13 Karetka wideł wózka (ISO 2328) 
  

4 A / 

4.14 Rozstaw wideł maks./min. b5 mm 300-1845 470-1990 470-2100 

4.15 Prześwit (z ładunkiem, pod masztem) m1 mm 180 250 

4.16 Prześwit (w połowie rozstawu osi) m2 mm 230 325 

4.17 
Szerokość korytarza do układania palet pod kątem prostym 1000 x 1200 
mm w poprzek Ast mm 5000 5060 5125 5517 5842 

4.18 
Szerokość korytarza do układania palet pod kątem prostym 800 x 1200 
mm wzdłuż Ast mm 5200 5260 5325 5717 6042 

4.19 Min. zewnętrzny promień skrętu Wa mm 3225 3280 3340 3630 3940 
 Osiągi  

5.01 Prędkość jazdy (z ładunkiem/ bez ładunku) 
 

km/h 29/31 30/32 30/32 

5.02 Prędkość podnoszenia (z ładunkiem/ bez ładunku) 
 

m/s 0,49/0,52 0,4/0,42 0,33/0,35 

5.03 Prędkość opuszczania ładunku 
 

m/s Z ładunkiem ≤0,6 / bez ładunku ≥0,3 

5.04 Maks. uciąg na dyszlu 
 

N 62000 62000 62000 62000 62000 

5.05 
Maks. zdolność pokonywania wzniesień (z ładunkiem / bez 
ładunku) 

 
% 42/20 36/20 32/20 24/20 21/20 

 
Silnik spalinowy 

 

6.01 Producent silnika / model 
  

CUMMINS QSF3.8 Euro V/ T4F 

6.02 Moc i prędkość obrotowa znamionowa 
 kW / 

obr/min 
90/2200 

6.03 Maks. moment obrotowy / prędkość obrotowa 
 Nm / 

obr./min 
500/1500 

6.04 Liczba cylindrów – średnica cyl. x skok 
  

4-102×115 

6.05 Pojemność skokowa silnika 
 

L 3.8 

6.06 Norma emisji 
  

Euro V / T4F 

 Pozostałe dane  

7.01 Hamulec roboczy / postojowy 
  

Hamulec hydrauliczny / mechaniczny 

7.02 Ciśnienie robocze zasilania hydr. osprzętu 
 

MPa / 

7.03 Liczba biegów (jazda naprzód/wstecz) 
  

2 przednie / 2 wsteczne, przekładnia hydrauliczna 

7.04 Pojemność zbiornika paliwa 
 

L 160 

 
  

Seria G3 5–10 t 



 
 

Dane techniczne i producenta (tabela nr 2) 
 Charakterystyka  

1.01 Producent   
 

1.02 Model   CPCD50 CPCD60 CPCD70 CPCD85 CPCD100 

1.03 Numer konfiguracji   YC2G3 YC2G3 YC2G3 YC2G3 YC2G3 

1.04 Udźwig znamionowy Q kg 5000 6000 7000 8500 10000 

1.05 Odległość od środka ładunku c mm 600 

1.06 Napęd pojazdu   Silnik wysokoprężny 

1.07 Stanowisko operatora 
  Siedzące 

1.08 Zwis przedni x mm 575 580 585 687 702 

1.09 Rozstaw osi y mm 2300 2500 2775 
 Masa  

2.01 Masa całkowita 
 

kg 8470 9000 9600 11600 12800 

2.02 Nacisk na oś (z ładunkiem, przód/tył) 
 

kg 12000/1470 13390/1610 14790/1810 17700/2400 20700/2100 

2.03 Nacisk na oś (bez ładunku, przód/tył) 
 

kg 4430/4040 4270/4730 4170/5430 4750/6850 5920/6880 

 
Opony 

 

3.01 Rodzaj opon 
  

Pneumatyczne 

3.02 Rozmiar opon przednich   8,25-15-14PR 9,00-20-14PR 

3.03 Rozmiar opon tylnych 
  

8,25-15-14PR 9,00-20-14PR 

3.04 Liczba kół przód/tył (x = koła napędzane) 
  

4X/2 

3.05 Rozstaw kół przednich b10 mm 1520 1600 

3.06 Rozstaw kół tylnych b11 mm 1700 
 Wymiary  

4.01 Kąt nachylenia masztu (do przodu/do tyłu) α/β ° 6/12 

4.02 Wysokość (maszt opuszczony) h1 mm 2480 2700 2850 

4.03 Swobodna wysokość podnoszenia h2 mm 155 160 165 190 200 

4.04 Wysokość podnoszenia (standardowa)  h3 mm 3000 

4.05 Maks. wysokość na maszcie wysuniętym (z oparciem ładunku) h4 mm 4400 4250 4415 

4.06 Wysokość klatki bezpieczeństwa h6 mm 2450 2560 

4.07 Wysokość siedziska nad podłożem h7 mm 1435 1540 

4.08 Wysokość sprzęgu holowniczego h10 mm 535 600 

4.09 Długość całkowita (z widłami) l1 mm 4705 4795 4865 5172 5422 

4.10 Długość całkowita (bez wideł) l2 mm 3485 3575 3645 3952 4202 

4.11 Szerokość całkowita b1 mm 2045 2165 

4.12 Wymiary wideł: grubość x szerokość x długość s/e/l mm 55/150/1220 60/150/1220 65/150/1220 70/175/1220 80/175/1220 

4.13 Karetka wideł wózka (ISO 2328) 
  

4 A / 

4.14 Rozstaw wideł maks./min. b5 mm 300-1845 470-1990 470-2100 

4.15 Prześwit (z ładunkiem, pod masztem) m1 mm 180 250 

4.16 Prześwit (w połowie rozstawu osi) m2 mm 230 325 

4.17 
Szerokość korytarza do układania palet pod kątem prostym 1000 x 
1200 mm w poprzek Ast mm 5000 5060 5125 5517 5842 

4.18 
Szerokość korytarza do układania palet pod kątem prostym 800 x 
1200 mm wzdłuż Ast mm 5200 5260 5325 5717 6042 

4.19 Min. zewnętrzny promień skrętu Wa mm 3225 3280 3340 3630 3940 
 Osiągi   

5.01 Prędkość jazdy (z ładunkiem/ bez ładunku) 
 

km/h 27/30 28/31 

5.02 Prędkość podnoszenia (z ładunkiem/ bez ładunku)  
m/s 0,49/0,52 0,4/0,42 0,33/0,35 

5.03 Prędkość opuszczania ładunku 
 

m/s Z ładunkiem ≤0,6 / bez ładunku ≥0,3 

5.04 Maks. uciąg na dyszlu 
 

N 52000 62000 

5.05 Maks. zdolność pokonywania wzniesień (z ładunkiem / bez ładunku) 
 

% 39/20 34/20 30/20 22/20 20/20 

 
Silnik spalinowy 

 

6.01 Producent silnika / model 
  

YUCHAI/YCA05115-S500 

6.02 Moc i prędkość obrotowa znamionowa 
 kW / 

obr/min 
85/2200 

6.03 Maks. moment obrotowy / prędkość obrotowa 
 Nm / 

obr./min 
500/1300-1600 

6.04 Liczba cylindrów – średnica cyl. x skok 
  

4-108x132 

6.05 Pojemność skokowa silnika 
 

L 4.83 

6.06 Norma emisji   Euro V 

 Pozostałe dane  

7.01 Hamulec roboczy / postojowy 
  

Hamulec hydrauliczny / mechaniczny 

7.02 Ciśnienie robocze zasilania hydr. osprzętu 
 

MPa / 

7.03 Liczba biegów (jazda naprzód/wstecz) 
  2 przednie / 2 wsteczne, przekładnia hydrauliczna 

7.04 Pojemność zbiornika paliwa 
 

L 160 

 
Model silnika i podstawowe dane techniczne wersji na zamówienie 

Producent i model silnika  Numer konfiguracji 

Moc i prędkość obrotowa 
znamionowa (kW / obr./min) 

Maks. moment obrotowy / 
prędkość obrotowa (Nm / obr./min) 

Pojemność 
skokowa (L) 

Masa całkowita (t 

kg) 

Kubota WG3800 z 
homologacją 

CPQ(Y)D50/60/70-KU3G3 
jednopaliwowy (LPG) 63,2/2400 

dwupaliwowy (benzyna i LPG) 
54,6/2400 

jednopaliwowy (LPG) 290/1200 

dwupaliwowy (benzyna i LPG) 3.8 8470/9000/9860 

Kubota WG3800 bez 
homologacji 

CPQ(Y)D50/60/70-KU1G3 

jednopaliwowy (LPG) 63,2/2400 

dwupaliwowy (benzyna i LPG) 

jednopaliwowy (LPG) 290/1200 

dwupaliwowy (benzyna i LPG) 
3.8 8470/9000/9860 

 
  

SILNIKI SPALINOWE 



 
 

 
 

 
 
Standardowy maszt o szerokiej widoczności dla 5–7 t 

Model masztu 
Maks. 

wysokość wideł 
(mm) 

Udźwig (środek ładunku 600 mm) (kg) Minimalna 

wysokość 
masztu (mm) 

Masa gotowa do jazdy (kg) Kąt nachylenia 

masztu (°) α/β 

CPCD50 CPCD60 CPCD70 CPCD50/60/70 CPCD50 CPCD60 CPCD70 

M200 2000 5000 6000 7000 2080 8325 8855 9769 6°/12° 
M250 2500 5000 6000 7000 2230 8389 8919 9791 6°/12° 
M270 2700 5000 6000 7000 2330 8421 8951 9811 6°/12° 
M300 3000 5000 6000 7000 2480 8470 9000 9860 6°/12° 
M330 3300 5000 6000 7000 2630 8519 9049 9909 6°/12° 
M350 3500 5000 6000 7000 2730 8551 9081 9941 6°/12° 
M375 3750 5000 6000 7000 2855 8592 9122 9982 6°/12° 
M400 4000 5000 6000 7000 3030 8758 9288 10148 6°/12° 
M425 4250 5000 6000 7000 3155 8798 9328 10188 6°/12° 
M450 4500 5000 6000 7000 3280 8839 9369 10229 6°/12° 
M475 4750 5000 6000 7000 3405 8880 9410 10270 6°/6° 
M500 5000 5000 6000 7000 3530 8920 9450 10310 6°/6° 
M550 5500 4750 5700 6600 3830 9114 9644 10504 6°/6° 
M600 6000 4400 5400 6400 4080 9196 9726 10586 6°/6° 

 
2-stopniowy maszt swobodny o szerokiej widoczności dla 5–7 t 

Model masztu 
Maks. 

wysokość 
wideł (mm) 

Udźwig (środek ładunku 600 mm) (kg) Minimalna 

wysokość 
masztu (mm) 

Swobodna 

wysokość 
podnoszenia (z 

oparciem) 

Masa gotowa do jazdy (kg) Kąt nachylenia 
masztu (°) α/β 

CPCD50 CPCD60 CPCD70 CPCD50/60/70 CPCD50 CPCD60 CPCD70 

ZM250 2500 5000 6000 7000 2210 840 8509 9039 9899 6°/12° 
ZM270 2700 5000 6000 7000 2310 940 8546 9076 9936 6°/12° 
ZM300 3000 5000 6000 7000 2460 1090 8603 9133 9993 6°/12° 
ZM330 3300 5000 6000 7000 2610 1240 8660 9190 10050 6°/12° 
ZM350 3500 5000 6000 7000 2710 1340 8697 9227 10087 6°/12° 
ZM375 3750 5000 6000 7000 2835 1465 8745 9275 10135 6°/12° 
ZM400 4000 5000 6000 7000 3010 1640 8920 9450 10310 6°/12° 
ZM425 4250 5000 6000 7000 3135 1765 8972 9502 10362 6°/12° 
ZM450 4500 5000 6000 7000 3260 1890 9015 9545 10405 6°/12° 
ZM475 4750 5000 6000 7000 3385 2015 9062 9582 10452 6°/6° 
ZM500 5000 5000 6000 7000 3510 2140 9099 9629 10489 6°/6° 
ZM550 5500 4750 5700 6600 3810 2440 9319 9849 10709 6°/6° 
ZM600 6000 4400 5400 6400 4060 2690 9414 9944 10804 6°/6° 

Uwaga: (1) 5–6 t: swobodna wysokość podnoszenia bez oparcia zwiększona o 260 mm; (2) 7 t: swobodna wysokość podnoszenia bez oparcia zwiększona o 180 mm 

  

Seria G3 5–10 t 

Ast: Szerokość korytarza do układania 
palet pod kątem prostym 

a: Odstęp 

l: Długość ładunku 

Uwaga: Na osi pionowej podano udźwig, na osi poziomej – odległość od środka 
ładunku, liczona od powierzchni czołowej wideł do środka ciężkości ładunku 
normatywnego. Ładunek normatywny to sześcian o długości boku równej 
1200 mm. W przypadku przechylenia masztu naprzód, pracy z widłami 
niestandardowymi lub załadunku towarów o wymiarach nadgabarytowych, udźwig 
wózka odpowiednio maleje. Na podstawie krzywej obciążenia ładunkiem można 
odczytać udźwig dla masztu standardowego z konkretnym położeniem środka 
ładunku. 

Krzywa 
udźwigu 

ŚRODEK ŁADUNKU 
(mm) 
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3-stopniowy maszt swobodny o szerokiej widoczności dla 5–7 t 

Model masztu 
Maks. 

wysokość wideł 
(mm) 

Udźwig (środek ładunku 600 mm) (kg) Minimalna 

wysokość masztu 
(mm) 

Swobodna 

wysokość 
podnoszenia (z 

oparciem) (mm) 

Masa gotowa do jazdy (kg) Kąt nachylenia 
masztu (°) α/β 

CPCD50 CPCD60 CPCD70 CPCD50/60/70 CPCD50 CPCD60 CPCD70 

ZSM360 3600 4500 5600 6200 2335 910 9153 9683 10443 6°/6° 
ZSM400 4000 4500 5600 6200 2460 1040 9213 9743 10503 6°/6° 
ZSM435 4350 4500 5600 6200 2585 1156 9271 9801 10561 6°/6° 
ZSM480 4800 4500 5600 6200 2740 1310 9468 9998 10758 6°/6° 
ZSM500 5000 4500 5600 6200 2805 1380 9499 10029 10789 6°/6° 
ZSM540 5400 4200 5300 6000 2940 1510 9568 10098 10858 6°/6° 
ZSM600 6000 4000 5000 5600 3135 1710 9657 10187 10947 6°/6° 
ZSM650 6500 3500 4500 5000 3405 1975 9746 10276 11036 6°/6° 
ZSM700 7000 3200 4000 4500 3510 2085 9799 10329 11089 6°/6° 

Uwaga: (1) 5–6 t: swobodna wysokość podnoszenia bez oparcia zwiększona o 260 mm; (2) 7 t: swobodna wysokość podnoszenia bez oparcia zwiększona o 180 mm 
 

Standardowy maszt o szerokiej widoczności dla 8,5–10 t 

Model masztu 
Maks. 

wysokość wideł 
(mm) 

Udźwig (środek ładunku 600 mm) (kg) Minimalna wysokość masztu (mm) Masa gotowa do jazdy (kg) Kąt nachylenia 
masztu (°) α/β 

CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 

M250 2500 8500 10000 2450 2600 10921 12679 6°/12° 
M270 2700 8500 10000 2550 2700 10975 12719 6°/12° 
M300 3000 8500 10000 2700 2850 11600 12800 6°/12° 
M330 3300 8500 10000 2850 3000 11701 12848 6°/12° 
M350 3500 8500 10000 2950 3100 11846 12893 6°/12° 
M375 3750 8300 10000 3075 3225 11926 12943 6°/12° 
M400 4000 8300 10000 3250 3400 12101 13083 6°/12° 
M425 4250 8000 10000 3375 3525 12256 13138 6°/12° 
M450 4500 8000 9000 3500 3650 12376 13188 6°/12° 
M475 4750 8000 9000 3625 3775 12521 13245 6°/6° 
M500 5000 7800 9000 3750 3900 12636 13300 6°/6° 
M550 5500 7500 8000 4050 4200 12958 13601 6°/6° 
M600 6000 7200 7500 4300 4450 13161 13651 6°/6° 

 
2-stopniowy maszt swobodny o szerokiej widoczności dla 8,5–10 t 

Model masztu 
Maks. 

wysokość 
wideł (mm) 

Udźwig (środek ładunku 
600 mm) (kg) 

Minimalna wysokość masztu 
(mm) 

Swobodna wysokość podnoszenia 
(z oparciem) (mm) 

Masa gotowa do jazdy 
(kg) 

Kąt nachylenia 
masztu (°) α/β 

CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 

ZM250 2500 8500 10000 2450 2600 1250 1215 11647 12679 6°/12° 
ZM270 2700 8500 10000 2550 2700 1350 1315 11673 12719 6°/12° 
ZM300 3000 8500 10000 2700 2850 1500 1465 11715 12800 6°/12° 
ZM330 3300 8500 10000 2800 2975 1650 1615 11756 12848 6°/12° 
ZM350 3500 8500 10000 2950 3100 1750 1715 11784 12893 6°/12° 
ZM375 3750 8500 10000 3075 3225 1875 1840 11819 12943 6°/12° 
ZM400 4000 8500 10000 3250 3400 2050 2015 11956 13083 6°/12° 
ZM425 4250 8500 10000 3375 3525 2175 2140 11990 13138 6°/12° 
ZM450 4500 8500 10000 3500 3650 2300 2265 12025 13188 6°/12° 
ZM475 4750 8300 10000 3625 3775 2425 2390 12060 13245 6°/6° 
ZM500 5000 8000 10000 3750 3900 2550 2515 12095 13098 6°/6° 
ZM550 5500 7500 9000 4050 4200 2850 2815 12165 13153 6°/6° 
ZM600 6000 7000 8000 4300 4450 3100 3065 12235 13203 6°/6° 

Uwaga dla 8,5-10 t: swobodna wysokość podnoszenia bez oparcia. 

3-stopniowy maszt swobodny o szerokiej widoczności dla 8,5–10 t 

Model masztu 

Maks. 

wysokość 
wideł (mm) 

Udźwig (środek ładunku 
600 mm) (kg) 

Minimalna wysokość masztu 
(mm) 

Swobodna wysokość podnoszenia 
(z oparciem) (mm) 

Masa gotowa do jazdy 
(kg) Kąt nachylenia 

masztu (°) α/β CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 CPCD85 CPCD100 

ZSM360 3600 7500 8000 2450 2570 1200 1150 12241 13536 6°/12° 
ZSM400 4000 7500 8000 2575 2700 1330 1280 12312 13628 6°/12° 
ZSM435 4350 7400 7800 2700 2820 1450 1400 12386 13708 6°/12° 
ZSM450 4500 7300 7800 2750 2870 1500 1450 12413 13748 6°/6° 
ZSM480 4800 7000 7300 2850 2970 1600 1550 12474 13816 6°/6° 
ZSM500 5000 7000 7300 2950 3035 1700 1615 12530 13862 6°/6° 
ZSM540 5400 6600 6800 3075 3225 1830 1805 12604 13996 6°/6° 
ZSM600 6000 5800 6000 3375 3425 2130 2005 12775 14136 6°/6° 
ZSM650 6500 5300 5500 3600 3590 2350 2170 12905 14254 6°/6° 
ZSM700 7000 4500 4600 3750 3855 2500 2435 12993 14432 6°/6° 

Uwaga dla 8,5-10 t: swobodna wysokość podnoszenia bez oparcia. 

 
Uwaga: Masa gotowa do jazdy podana w tabeli jest masą wózka z silnikiem prod. XiChai. 
Jeśli karetka wideł lub osprzętu na maszcie montowane są osią szeregową, standardowa konfiguracja nie przewiduje oparcia tylnego dla ładunku. W przypadku 
montażu na haki, standardowa konfiguracja przewiduje oparcie tylne dla ładunku. 

  

SILNIKI SPALINOWE 



 

Konfiguracja 

Części 

 Konfiguracja 

rozbudowana 

Podzespoły 
bezpieczeństw
a 

inteligentnego 

Skrzynia biegów z inteligentnym sterowaniem 
przełożeniami 
Oś napędowa z hamulcem typu mokrego 

Hydrauliczny hamulec roboczy 

OPS 

Zawór podtrzymujący siłownik przechyłu 

FICS 

Filtr dolotu powietrza, z podwójnym wkładem, 
cyklonowy, o średnicy 9” (z sygnalizacją niedrożności 
na podstawie ciśnienia) 
Przełącznik zasilania 

Zbiornik oleju z wlewem na zamek 

Gaśnica (2 kg) 

• 

○ 

• 

• 

• 

○ 

• 

• 

• 

○ 

Podzespoły 
wyposażenia 
komfortowego 

Fotel operatora z pełnym zawieszeniem 

Dolny amortyzator tylnego siłownika podnoszącego i 
górny amortyzator przedniego siłownika podnoszącego 

Regulacja kolumny kierownicy 

Dźwignia nawrotnika jazdy z wbudowanym przyciskiem 
klaksonu 

Złącze USB 

Ochrona dostępu do pojazdu 

(rozruch wymaga karty elektronicznej lub hasła dostępu) 
Wentylator 

Alarm cofania 

○ 

• 

• 

• 

• 

○ 

○ 

○ 

Podzespoły 
wyposażenia 
ekologicznego 

Zgodność z najnowszymi normami emisji spalin (Euro V) 

Układ kierowniczy z wykrywaniem obciążenia 

Tablica przyrządów z wyświetlaczem LCD 

• 

• 

• 
Uwaga: •wyposażenie standardowe, ○ wyposażenie opcjonalne, — niedostępne 

 

 

Konfiguracja 

Części  

Konfiguracja 
rozbudowana 

Kabina 

Szyba czołowa (z wycieraczką) ○ 

Szyba tylna ○ 

Kabina zamknięta ○ 

Kabina zamknięta (z nagrzewnicą) ○ 

Kabina zamknięta 

(z nagrzewnicą i klimatyzacją) ○ 

Kabina zamknięta (z klimatyzacją, tylko chłodzenie) ○ 

Kabina montowana na panelu (z klimatyzacją pełną) ○ 

Oświetlenie 

Pełna instalacja oświetleniowa LED • 

Tylne światło robocze LED (s 2) ○ 

Światło ostrzegawcze (wirujące) ○ 

Światło ostrzegawcze (wirujące z sygnałem dźwiękowym) ○ 

Niebieskie światło pozycyjne ○ 

Układ 
podnoszący 

Maszt standardowy • 

Maszt swobodny (teleskopowy dwu lub trzyczęściowy) ○ 

Mocowanie niestandardowe ○ 

Wysokość masztu ○ 

Nastawnik hydrauliczny szerokości wideł (8,5–10 t) • 

Karetka wideł (5–7 t) • 

Oparcie ładunku (5–7 t) • 

Widelec spiczasty ○ 

Karetka wideł z wciągarką ○ 

Pozostałe 

Gwinty metryczne • 

Gwinty angielskie ○ 

Opony pełne ○ 

Opony pełne bez bieżnika (gładkie) ○ 

Manszeta siłownika przechyłu • 

Manszeta siłownika skrętu • 

System kluczyka uniwersalnego ○ 

Kolor malowania na zamówienie ○ 
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Adres: No. 668, Fang Xing Road, Hefei, ChRL (Chiny) 
Faks: +86-551-63639966 

Tel.: +86-551-63639068 (USA), 63639258 (Europa), 

63639358 (Azja), 63662105 (Afryka i Bliski Wschód) 

* Zastrzegamy sobie prawo do doskonalenia produktów i wprowadzania w nich 
zmian bez uprzedzenia odbiorcy. 


